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A beszorzdsok utdn felirhaté a megoldds:

Xp ® §ni Iy - =n% 2nm im}‘

) Az iterdcids ciklus (az Gsszes x-elem felfrissitése) miveletigé-
nye megfeleld felosztds esetén nem lényegesen nagobb, mint a nor-
mdl Gauss-Seidel féle iterdciéndl, de a kézelitési sebesség je-
lentdsen megnovekszik. ,

A mechanikai modell elemzése utdn az iterdcids ciklus &dtalaki-
téséra is méd van. A cikluson beliil kialakitott helyes sorrend,
s6t az egyes csopottok tobbszori 1smetlesét eldirdé szabidlyok to-
vdbbi jelentds Konvergencia gyor51tast.blztositanak.

“

JARMAT KAROLY, Nehézipari Mdszaki Egyetem

SIKBELI KERETSZERKEZET OPTIMALASA VEGESELEMES
ANALIZISSEL

A személyi séémitégépekre kidolgozott program alkalmas arra,
hogy elvégezze sikbeli, tetszéleges geometridju €s terhelésd ke
ret hegesztett I -szelvényd oszlopa1 és gerenddi méreteinek meg-
hatdrozdsdt dgy, hogy a keret m1n1malls tomegld legyen. Az I-szel-
vények gerlncmagasségal linedrisan vdltoznak. A keretre egyenle-
tesen, vagy linedrisan vdltozé megoszlé tefhelés, csomgpontokban
‘koncentrélt eré vagy koncentrdlt nyomaték hathat. A szerkezet mi-
nimdlis tomegét jelentd nemlinedris célfiiggvény minimumdnak meg-
hatérozésdt nemlinedris egyenlétlenségi feltételek mellett a
Rosenbrock-féle Hillclimb algoritmus végzi. Véltozdk_az oszlop
és gerenda I —szelvenyek gerincmagassdga, gerincvastagsdga, Ov-
,szélessége €s ovvastagsdga, valamint a két megnovekedett gerinc-
magassdg a vdéllpontban., Méretezési feltételek a fesziiltségkorld-
tozdsi feltétel 4 pontbén hajlitast, hizds-nyomdst és nyirdst
- figyelembevéve, gerinclemez horpadédsi feltétel 4 pontban, dvlemez-.
. horpadé31 feltétel az oszlopndl és a gerenddndl. Az @vlemezszé-
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lesség az oszlopndl és gerenddndl megegyezik{)Tovébbi méretezé-
si feltétel a vdllpont vizszintes és a taréjpont fiiggfleges alak-

védltozédsa, valamint a gerenda kiforduldsa és a méretkorldtozési

feltételek. Az egyes pontokban az igénybevételek és az alakvdlto-
zdsok meghatdrozdsdt linedris, rugalmas keretelemekbdl felépiild
végeselgnes programrész végzi, szorosan Osszekapcsolva az optimdls
algoritmussal.'A végeselemes analizisnél az onsdly, a hé és a
négyféle szélterhelés, valamint egy kiozelité héterhelés kombindci-
6jébdl addédik az igénybevétel. Az optimdlis méretezés végén a

_program meghatdrozza a véltozdk diszkrét értékeit, melyekkel a
- konkrét szerkezet legydrthaté. A tervezonek lehetdsége van konk-

rét keretszerkezet ellendrzésére és/vagy optimdlis méretezésére,
valamint az eredmények megfeleld dokumentdldsdra. A optimdldsndl
lehétéség van hegesztési, felUletﬂlﬁkészitési, festési és mids
koltségtényezok figyelembevételére is.

A Commodore 64 tipusi szdmitdégépre irt program BASIC nyelven

- készllt és BASIC 64 compilerrel lett leforditva, mely kb. hétsze-

resére ndvelte a sebességét. A csomépontszdm: 29. A program
FORTRAN nyelv( vdltozata IBM PC/AT kompatibilis gépen Mlcrosoft
FORTRAN 77-ben késziilt. o

A 8 MHz -es gépen a sebessége j6val nagyobb, a 8068 -as kop—
rocesszor mellett és a csomépontszdmot is novelni lehet. Tovdbbi
lehetﬁség a keretanalizisnél a kezdeti alakpontatlansdg és a hé-
mérseklet hatdsdnak pontosabb figyelembevétele.

JEZSG KAROLY, Nehézipari Miszaki Egyetem

MEREV TAGU NYITOTT €S ZART LANCU TERBELI MECHA-
NIZMUSOK KINEMATIKAI-DINAMIKAI VIZSGALATA

‘Iﬁari'robotokat, manipultorokat alkotd meCEanizmusok gyak}an

~ tartalmaznak tobb kinematikai 1éﬁcot. Ezek a kinematikai lancok

egyike nyitott, mig a tobbi zdrt lancnak tekinthetdé. Az ilyen me-




